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Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr VII
Wymagania wstepne Brak
Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 7
Forma prowadzenia zajeé¢ wyktad éwiczenia Iak;iourre:]to- projekt inne
[
_ _ stud.a _ 210
Liczba godzin | stacjonarne:
w semestrze | studia
niestacjonarne: 210




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Zna zasady organizacji pracy w srodowisku inzynierskim
wo1 |ZWiazanymz sektorem blomedycznym, w tym procedury IB1 W12
jakosci, zasady bezpieczenstwa pracy oraz podstawowe -
regulacje prawne dotyczgce dziatalnosci inzynierskie;.
Wiedza Zna zasady dziatania oraz eksploatacji urzgdzen i sys-
teméw stosowanych w biomechanice i rehabilitaciji ru- IB1_WO05
W02 | chowej, w tym systemdw pomiarowych oraz rozwigzan IB1_WO07
wykorzystywanych w analizie i wspomaganiu ruchu IB1_W11
cziowieka.
Potrafi analizowa¢ dziatanie systeméw, urzadzen i pro-
cesow biomedycznych, identyfikowaé problemy inzynier- IBL UO5
U0l |skie w obszarze technologii biomedycznych oraz wska- IBL U08
zywac mozliwosci ich rozwigzania, usprawnienia lub -
optymalizaciji.
Potrafi organizowaé prace wtasng w srodowisku inzy-
nierskim oraz wykonywac¢ zadania techniczne zwigzane
- - . ; - . IB1_UO5
Umiejetnosci U02 |z funkcjonowaniem systemoéw i urzadzen stosowanych w —

. O AR ) ) : IB1_U14
biomechanice i rehabilitacji ruchowej zgodnie z obowig- —
zujgcymi procedurami i zasadami bezpieczenstwa pracy.

Potrafi analizowa¢ dziatanie urzgdzen i systeméw sto-
sowanych w rehabilitacji ruchowej, interpretowac dane IB1_U03
uo3 biomechaniczne oraz wyniki pomiaréw zwigzanych z IB1_UO7
oceng funkcji ruchowych, a takze opracowywa¢ doku- IB1_U08
mentacje wynikéw przeprowadzonych analiz.
Postepuje zgodnie z zasadami etyki zawodowej oraz jest
K01 |swiadomy odpowiedzialnosci zwigzanej z realizacja za- IB1_KO3
dan inzynierskich w obszarze inzynierii biomedyczne;.
Jest Swiadomy ograniczeh wlasnej wiedzy i kompetenc;ji
. K02 |oraz korzysta z wiedzy ekspertow podczas realizacji IB1_KO1
Kompetencje P .
zadan inzynierskich.
spoteczne -~ — - = .
Ma swiadomos$¢ znaczenia technologii wspomagajgcych
rehabilitacje ruchowg dla poprawy sprawnosci funkcjo-
S P . . ) IB1_KO02
K03 | nalnejijakosci zycia cztowieka oraz jest gotéw do od- -
N ) o : IB1_KO04
powiedzialnego stosowania rozwigzan technicznych w -
tym obszarze




TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zaje¢”

Tresci programowe

praktyka
zawodowa

Analiza probleméw technicznych zwigzanych z funkcjonowaniem urzadzen, syste-
moéw lub proceséw biomedycznych oraz udziat w opracowywaniu sposobéw ich roz-
wigzania, usprawnienia lub optymalizaciji.

Wykonywanie analiz danych technicznych lub pomiarowych zwigzanych z funkcjo-
nowaniem systemow stosowanych w biomechanice i rehabilitacji ruchowej oraz inter-
pretacja uzyskanych wynikéw.

Wspotpraca w zespole specjalistow przy realizacji zadan technicznych, projektowych
lub analitycznych w obszarze inzynierii biomedycznej, zgodnie z obowigzujgcymi
procedurami i standardami pracy.

Analiza danych biomechanicznych zwigzanych z oceng funkcjonowania narzadu
ruchu oraz interpretacja wynikow pomiarow.

Udziat w realizacji zadan technicznych zwigzanych z analizg dziatania urzadzen i
systemow wspomagajgcych rehabilitacje ruchowa.

Analiza parametrow technicznych systeméw wspomagajgcych rehabilitacje ruchowg
oraz ocena ich funkcjonalnosci w kontekscie wymagan technicznych i eksploatacyj-
nych.

Opracowywanie dokumentacji technicznej lub raportéw z analiz dotyczacych syste-

moéw stosowanych w rehabilitacji ruchowej.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin

: Kolokwium
pisemny

Projekt Sprawozdanie Inne

w01

X

w02

uo1

uoz2

uo3

K01

K02

K03

XX | XX | X[X]|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fz(;;?éa Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
raktyka Wywigzanie sie studenta z zadanh okreslonych w programie
zgwod):)wa zaliczenie praktyki oraz zaakceptowanie sprawozdanh przez wydziato-

wego opiekuna i kierownika praktyk.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciagzenie studenta niiﬂ;a
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem inne — praktyka inne — praktyka h
© | studiéw 210 210

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

3. : A 2 2 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0 0 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 210 210 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 7 7 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

% o charakterze praktycznym 210 210 L
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

8. | uzyskuje w ramach zajeé o charak- 7 7 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obciazenie praca stu-

9. denta 210 210 h

10, Punkty ECTS za modut ECTS

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta




