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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

INZYNIERIA BIOMEDYCZNA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

Praktyczny

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres Biomechanika i robotyka rehabilitacyjna
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny

Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski

Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr VI

studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr VI

Wymagania wstepne Brak

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 10

Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia Iak;iourre:]to- projekt Inne

studia

Liczba godzin | stacjonarne: 300

w semestrze | studia
niestacjonarne: 300




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Symbol

Kategoria ofektu

Zna zasady organizacji i funkcjonowania podmiotu lecz-
niczego, w tym obieg dokumentaciji, zasady bezpieczen-
W01 |stwa pacjenta i personelu oraz podstawowe regulacje
prawne, zasady BHP i ochrony danych w $rodowisku
klinicznym.

IB1_W12
IB1_W13

Zna zasady dziatania oraz eksploatacji urzadzen wyko-
Wiedza W02 |rzystywanych w rehabilitacji ruchowej oraz systemoéw
wspomagajgcych proces terapii.

IB1_WO05
IB1_WO07

Ma wiedze z zakresu anatomii, fizjologii oraz biomecha-
niki narzadu ruchu oraz zna podstawowe zaleznosci
W03 |miedzy biomechanikg ruchu cziowieka a dziataniem IB1 W11
urzgdzenh rehabilitacyjnych i systemoéw wspomagajgcych
ruch.

Potrafi uczestniczy¢ w rozwigzywaniu podstawowych
problemow technicznych w srodowisku ochrony zdrowia, IB1_UO5
z uwzglednieniem ergonomii stanowiska pracy, organi- IB1_U14
zacji pracy oraz zasad bezpieczenstwa.

uo1

Potrafi identyfikowaé aspekty etyczne dziatah inzynier-
U02 |skich w srodowisku klinicznym oraz oceniac¢ ich znacze- IB1_U06
Umiejetnosci nie dla bezpieczenstwa pacjenta i personelu.

Potrafi oceni¢ funkcje ruchowe z wykorzystaniem narze-
U03 |dzi diagnostycznych stosowanych w rehabilitacji oraz IB1_U10
interpretowac uzyskane wyniki pomiarow.

Potrafi analizowa¢ dziatanie urzadzeh wykorzystywa-
U04 | nych w rehabilitacji ruchowej oraz systeméw wspomaga- IB1_UO7
jacych proces terapii.

Jest Swiadomy ograniczenh wiasnej wiedzy i kompetencji
w zakresie inzynierii biomedycznej oraz potrzeby korzy-
stania z wiedzy i doswiadczenia specjalistéw podczas
realizacji zadan w srodowisku klinicznym.

K01 IB1_KO1

Kompetencje Jest gotéw do postepowania zgodnie z zasadami etyki
spoteczne K02 |zawodowej oraz respektowania zasad bezpieczehstwa IB1_KO03
pacjenta i personelu w srodowisku medycznym.

Ma $wiadomosc¢ znaczenia technologii wspomagajgcych
K03 rehabilitacje ruchowg dla poprawy sprawnosci funkcjo- IB1_K04
nalnej oraz jakosci zycia pacjentéw.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajecé

Tresci programowe

Praktyka
zawodowa

Zapoznanie sie z organizacjg pracy podmiotu leczniczego, jego strukturg organiza-
cyjng oraz zasadami obiegu dokumentacji medycznej i technicznej. Zapoznanie sie z
zasadami funkcjonowania srodowiska szpitalnego, w tym procedurami bezpieczen-
stwa pacjenta oraz zasadami ochrony danych medycznych. Obserwacja wspotpracy
interdyscyplinarnej pomiedzy personelem medycznym, technicznym i administracyj-
nym w procesie realizacji Swiadczen zdrowotnych. Zapoznanie si¢ z zasadami funk-
cjonowania oraz eksploatacji urzadzen wykorzystywanych w rehabilitacji ruchowe;j.
Obserwacja zastosowania technologii wspomagajacych terapie ruchowg, w tym
urzadzen rehabilitacyjnych i systeméw wspomagania ruchu. Udziat w analizie metod
oceny funkcji ruchowych pacjenta stosowanych w procesie rehabilitacji. Obserwacja
wykorzystania systemow pomiarowych i diagnostycznych stosowanych w biomecha-
nice oraz rehabilitacji ruchowej. Udziat w analizie dokumentacji technicznej urzadzen
rehabilitacyjnych oraz zasad ich bezpiecznego uzytkowania w warunkach klinicznych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

efektu

Egzamin Egzamin
ustny pisemny

Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

w01

x

w02

W03

uo1

uoz2

uo3

uo4

K01

K02

K03

XXX |X|X[X|X|X|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
Wywigzanie sie studenta z zadanh okreslonych w programie
Praktyka . . . . . N
zawodowa zaliczenie praktyki oraz zaakceptowanie sprawozdanh przez wydziato-

wego opiekuna i kierownika praktyk.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Pa Jed-
_ o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 | Udziat w zajeciach zgodnie z planem inne — praktyka inne — praktyka h
" | studidow 300 300
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
3. . C 2 2 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0 0 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 300 300 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 10 10 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
% o charakterze praktycznym 300 300 L
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 10 10 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie pracg stu-
9. denta 300 300 h
10. Punkty ECTS za modut 10 ECTS

1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta




