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Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr IV
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr IV

Wymagania wstepne

Analiza matematyczna, Mechanika ogélna

niestacjonarne:

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia Iab(l)Jrrﬁtorl projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 15 15
w semestrze | studia 9 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Seﬁnkkzal Efekty ksztatcenia efektéow
kierunkowych
Zna budowe, typy i kinematyke stawdw oraz
anatomiczny opis ruchu kohAczyn w uktadzie kostno-
WO01 | stawowym, a takze pojecia podstawowe teorii maszyn i IB1_ W01
mechanizmdw: ogniwo, para kinematyczna, taficuch
kinematyczny
Zna metody analizy strukturalnej mechanizméw ptaskich
Wiedza wo2 |1 przestrzennych, zasady wyznaczania ruchliwosci oraz IB1_ W02

klasyfikacje par kinematycznych z uwzglednieniem
wiezow biernych i lokalnych stopni swobody.

Zna metody wykreslne i analityczne wyznaczania
predkosci i przyspieszen ogniw mechanizméw
W03 | dzwigniowych oraz zasady analizy statyczne;j i IB1_W11
kinetostatycznej z uwzglednieniem bilansu
energetycznego i sprawnosci mechanizmow.

Umiejetnosci

Potrafi przeprowadzi¢ analize kinematyczng
mechanizmow dzwigniowych metodg plandéw predkosci i
uo1 przyspieszen oraz wyznaczy¢ reakcje w parach IB1_U04
kinematycznych i moment rownowazacy obcigzenia
roboczego.

Potrafi opisa¢ ruch w stawie i fancuchu
biokinematycznym z wykorzystaniem anatomicznego
uo2 systemu opisu ruchu konczyn oraz zastosowac¢ metody IB1_UO08
analityczne do analizy mechanizmoéw
biomechanicznych.

Kompetencje
spoteczne

Jest gotéw do krytycznej oceny wynikow wiasnych
analiz biomechanicznych oraz odpowiedzialnego
K01 | stosowania wiedzy z zakresu kinematyki i dynamiki IB1_KO1
mechanizmow w rozwigzywaniu problemow
inzynierskich.

Jest gotéw do wspotpracy w zespole przy realizacji
zadan analitycznych i projektowych z zakresu

K02 biomechaniki, przyjmujac odpowiedzialnos¢ za IB1_KO03
powierzone zadania i dbajgc o rzetelnos¢
wykonywanych obliczen

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wykfad

Potgczenia wolne kosci (stawy). Budowa, typy i kinematyka stawéw. Rodzaje i zakre-
sy ruchéw w stawach. Pojecia podstawowe: ogniwo, para kinematyczna, faricuch
kinematyczny, mechanizm. Klasyfikacja par kinematycznych. Anatomiczny opis ru-
chu. Struktura uktadu kostno-stawowego. Analiza strukturalna mechanizmoéw. Ru-
chliwo$¢ mechanizmdw ptaskich i przestrzennych. Zarys klasyfikacji mechanizméw
ptaskich. Wiezy bierne i lokalne stopnie swobody. Analiza kinematyczna mechani-
zmoéw plaskich metoda planow predkosci i przyspieszen. Anatomiczny system opisu
ruchu konczyn. Przedstawienie ruchu w stawie i w taricuchu biokinematycznym. Me-
tody analityczne wyznaczania predkosci i przyspieszen ogniw i wybranych punktow
mechanizmow dzwigniowych. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméw
dzwigniowych bez uwzglednienia tarcia. Wyznaczanie reakcji w parach kinematycz-
nych. Sprawno$¢ mechanizmow, bilans energetyczny




¢éwiczenia

Analiza strukturalna potgczen. Przyktady wyznaczania ruchliwosci potgczen ptaskich.
Przykfady mechanizméw o racjonalnej konstrukcji. Analiza kinematyczna mechani-
zmow dzwigniowych. Metody wykresine. Plan predkosci i plan przyspieszen. Metody
analityczne wyznaczania predkosci i przyspieszen wybranych punktéw. Analiza sta-
tyczna mechanizméw, wyznaczania momentu réwnowazgcego obcigzenia
roboczego bez uwzglednienia tarcia w parach kinematycznych. Wyznaczanie sit
bezwtadnosci przytozonych do ogniw mechanizméw ptaskich. Analiza
kinetostatyczna mechanizmow ptaskich.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol Inne
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie | (obserwacja,
ustny pisemny dyskusia)

wo1 X

w02 X

W03 X

uo1 X

uo2 X

K01 X

K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajec

wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwium
- . . . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
cwiczenia zaliczenie z oceng

zajec




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Jefkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem Wi Cc|L|P Wi Cc|L|P|S h
’ studiow 15 | 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 1|1 1|1 h
Razem przy bezposrednim udziale
< nauczyciela akademickiego 32 20 0
Liczba punktéw ECTS, ktéra
student uzyskuje przy
i bezposrednim udziale nauczyciela 13 0.8 =
akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 18 30 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra
6. | student uzyskuje w ramach 0,7 1,2 ECTS
samodzielnej pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
e o charakterze praktycznym 25 25 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra
8. | student uzyskuje w ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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