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EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria e);ek U Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
Zna i rozumie podstawowe zasady oddziatywania
miedzy ciatami sztywnymi oraz zna metody IB1 WO1
W01 |formutowania i analizy warunkéw réwnowagi uktadow sit, =
; .. . IB1_W02
w tym ich redukcji z wykorzystaniem rachunku -
wektorowego.
W02 Znai rozumie Zj.aWISk.O tarcia oraz zna sposoby. IBL_ W02
. uwzgledniania sit tarcia w zagadnieniach statyki.
Wiedza - - —
Zna metody opisu ruchu punktu materialnego i ciata
W03 sztywnego w zakresie kinematyki i dynamiki, z IB1_WO01
wykorzystaniem narzedzi matematycznych, takich jak IB1_WO02
rézniczkowanie funkcji i réwnania rézniczkowe.
Zna pojecia pracy sity, energii kinetycznej i potencjalnej IBL WO1
W04 |oraz zna zasady energetyczne w mechanice klasycznej i =
. . X . IB1_ W02
rozumie zakres ich uniwersalnosci. —
Potrafi formutowa¢ warunki rownowagi uktadéw sit, IB1 U04
U0l |dokonywac ich redukcji oraz wykonywaé podstawowe IBL U15
obliczenia w zagadnieniach statyki. —
uo2 Potrafi rozwigzywac¢ zadania statyczne z IB1_U0O4
uwzglednieniem sit tarcia. IB1_U15
Potrafi analizowac¢ ruch punktu materialnego i ciata IB1 UO04
Umiejetnosci U03 | sztywnego w zakresie kinematyki i dynamiki oraz IB1 U15
wykonywa¢ odpowiednie obliczenia. —
uo4 Potrafi stosowac¢ zasady pracy i energii do IB1_UO0O4
rozwigzywania podstawowych zagadnien mechaniki. IB1 U15
Potrafi oceni¢ przydatnos¢ metod statycznych, IBL UO5
UO5 | dynamicznych i energetycznych w rozwigzywaniu IB1 U15
prostych probleméw inzynierskich. -
Ma swiadomosé ograniczen wtasnej wiedzy w zakresie
Kompetencje analizy zagadnien mechanicznych oraz rozumie
K01 - . IB1_KO1
spoteczne potrzebe dalszego ksztatcenia i doskonalenia -
kompetencji w obszarze mechaniki.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wykfad

Pojecia i podstawowe zasady mechaniki. Prawa i zasady statyki. Moment sity
wzgledem punktu i wzgledem osi, para sit. Wiezy oraz zasady uwalniania od wiezéw.
Redukcja ptaskiego uktadu sit do punktu w zakresie niezbednym do formutowania
warunkow réwnowagi. Warunki réwnowagi ptaskiego ukfadu sit (uktad zbiezny i
dowolny) oraz przyktady ich zastosowania.

Tarcie — podstawowe prawa i modele. Zagadnienia rownowagi statycznej z
uwzglednieniem sit tarcia.

Ruch punktu materialnego — sposoby opisu ruchu, predkos¢ i przyspieszenie.
Podstawy dynamiki punktu materialnego — zasady dynamiki Newtona, rownania
ruchu.

Elementy kinematyki ciata sztywnego — ruch postepowy oraz ruch obrotowy wokot
statej osi, predkos¢ katowa i przyspieszenie kgtowe.

Praca, moc oraz energia mechaniczna. Energia kinetyczna i potencjalna. Zasady
energetyczne w mechanice.




éwiczenia

Powtdrzenie podstaw rachunku wektorowego w zakresie niezbednym do
rozwigzywania zadan z mechaniki.

Obliczanie momentu sity wzgledem punktu i wzgledem osi.

Ptaski zbiezny uktad sit — uwalnianie od wiezéw, formutowanie warunkéw réwnowagi
i wyznaczanie reakcji podporowych.

Ptaski dowolny uktad sit — uwalnianie od wiezéw, formutowanie warunkéw réwnowagi
i wyznaczanie reakcji podporowych.

Zagadnienia rownowagi statycznej z uwzglednieniem sit tarcia.

Kinematyka punktu materialnego — wyznaczanie predkosci i przyspieszenia.
Elementy kinematyki ciata sztywnego — ruch postepowy i ruch obrotowy wokoét statej
0si.

Dynamika punktu materialnego — réwnania ruchu.

Zastosowanie metod energetycznych — praca, moc, energia kinetyczna i potencjalna,
zasada zachowania energii.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol nre
efektu Egzamin Egzamin . . . .
ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie (obserwaga,
dyskusja
W01 X
w02 X
w03 X
wWo4 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
uo5 X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
Zaliczenie wykfadu wymaga uzyskania co najmniej 50%
wyktad zaliczenie z oceng punktow tgcznie z kolokwium koncowego i punktéw za
aktywnos¢ podczas zajec.
Zaliczenie ¢wiczen wymaga uzyskania co najmniej 50%
¢wiczenia zaliczenie z oceng punktéw tacznie z dwdch kolokwidw i punktow za aktywnosé

podczas zajec.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Je:jkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicj|L|P wWic|L|P|S h
’ studiow 15 | 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 111 1|1 h
Razem przy bezposrednim udziale
£ nauczyciela akademickiego 32 20 1
Liczba punktow ECTS, ktéra
student uzyskuje przy
i bezposrednim udziale nauczyciela 1.3 08 EST
akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 18 30 h
Liczba punktow ECTS, ktéra
6. | student uzyskuje w ramach 0,7 1,2 ECTS
samodzielnej pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
& o charakterze praktycznym 25 25 h
Liczba punktéow ECTS, ktéra
8. | student uzyskuje w ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciazenie praca
9. studenta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n'10du'% N ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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