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OGOLNA CHARAKTE

RYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot ksztatcenia ogélinego

Usytuowanie w planie

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
studia stacjonarne Semestr Il

studidéw - semestr

studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne

Analiza matematyczna |, Analiza matema-

tycznall
Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 5
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia Iat;iourrf:]to- projekt inne

studia

Liczba godzin | stacjonarne: 30 30

w semestrze | studia
niestacjonarne: 18 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student ma zaawansowang wiedze nt. formutowania i
WO01 |analizy warunkéw réwnowagi uktadow sit, w tym rowniez IZPJ1_WO01
przy uwzglednieniu tarcia slizgowego i oporu toczenia.
Student ma zaawansowang wiedze nt. $rodkow ciezko-
Wiedza W02 | sci (srodkéw mas) i momentéw bezwladnoséci oraz spo- IZPJ1 W01

sobu ich wyznaczania.

Student ma zaawansowang wiedze nt. opisu ruchu

WO3 punktu i ciata w zakresie kinematyki i dynamiki.

1ZPJ1_WO01

Student ma zaawansowang wiedze nt. zasad energe-

wo4 tycznych w mechanice.

IZPJ1_WO01

Student potrafi wykonywac¢ analizy statyczne obejmujace
formutowanie i analize warunkéw rownowagi uktadéw sit,
takze przy uwzglednieniu tarcia slizgowego i oporu to-
czenia,

uo1 1ZPJ1_U02

Student potrafi wyznaczac¢ potozenie srodka ciezkosci
U02 |oraz oblicza¢ wartosci momentoéw bezwtadnosci dla bryt, IZPJ1_U02

Umiejgtnosci powierzchni ptaskich i linii.

Student potrafi wykonywac analizy obejmujgce kinema-
U03 |tyke i dynamike zaréwno ruchu punktu jak i ruchu poste- IZPJ1 U02
powego, obrotowego oraz ptaskiego ciata sztywnego.

Student potrafi wykonywaé nieskomplikowane analizy

uo4 ; A
bazujace na zaleznosciach energetycznych.

1ZPJ1_U02

Student uznaje znaczenie wiedzy z obszaru mechaniki
K01 |technicznej w rozwigzywaniu problemow inzynierskich 1ZPJ1_KO1
oraz rozumie potrzebe jej statego uzupetniania.

Kompetencje
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. s Tresci programowe
zajeé

Pojecia podstawowe mechaniki technicznej. Prawa i pewniki statyki. Moment sity
wzgledem punktu i wzgledem osi, para sit. Wiezy i zasady uwalniania od wiezow. Re-
dukcja dowolnego uktadu sit do punktu, wektor gtéwny i moment gtowny. Ptaski i
przestrzenny zbiezny ukfad sit, ptaski dowolny uktad sit, przestrzenny dowolny uktad
sit — warunki rownowagi, przyktady. Tarcie slizgowe, tarcie nierozwiniete i rozwiniete,
przyktady. Tarcie ciegien. Opdr toczenia. Tarcie czopowe. Srodki ciezkosci i $rodki
mas — wzory catkowe i wzory sumacyjne. Momenty bezwtadnos$ci. Przyktady wyzna-
wykfad czania $rodkow ciezkosci i momentéw bezwtadnosci. Ruch punktu, sposoby opisu ru-
chu punktu, predkosc¢ i przyspieszenie punktu. Dynamika punktu, rozwigzywanie (cat-
kowanie) dynamicznych réwnan ruchu, podstawy teorii drgan. Ruch ciata sztywnego,
klasyfikacja. Ruch postepowy. Ruch obrotowy — predkos¢ katowa, przyspieszenie ka-
towe, predkosé i przyspieszenie punktéw ciata w ruchu obrotowym, przektadnie, dy-
namika ruchu obrotowego, reakcje dynamiczne. Ruch ptaski — zwigzki kinematyczne,
réwnania dynamiczne. Praca zmiennej sity, energia kinetyczna punktu i ciata, energia
potencjalna, zasady energetyczne.




éwiczenia

Uwalnianie od wiezéw, formutowanie warunkéw réwnowagi i wyznaczanie reakcji dla
ptaskiego i przestrzennego zbieznego uktadu sit, dla ptaskiego dowolnego ukfadu sit
oraz dla przestrzennego dowolnego ukfadu sit. Analizowanie problemoéw statyki z
uwzglednieniem tarcia slizgowego, tarcia ciegien i oporu toczenia. Wyznaczanie
srodkéw ciezkosci i momentéw bezwladnosci bryt, powierzchni ptaskich i linii. Ruch
punktu, wyznaczanie predkos$ci i przyspieszenia punktu. Dynamika punktu, rozwigzy-
wanie (catkowanie) dynamicznych réwnan ruchu. Ruch postepowy ciata sztywnego.
Ruch obrotowy ciata sztywnego — wyznaczanie predko$ci i przyspieszen punktow
ciata w ruchu obrotowym, przektadnie, dynamika ruchu obrotowego. Dynamika ruchu
ptaskiego. Obliczanie pracy sity, energii kinetycznej punktu i ciata, energii potencjal-
nej. Prowadzenie analiz wykorzystujgcych zasady energetyczne.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

Symbol s

efektu Egé?:;/m E?szeanTnI; Kolokwium Projekt Sprawozdanie (aggggii)na
Wwo1 X X X
W02 X X X
W03 X X X
W04 X X X
uo1 X X X
uo2 X X X
uo3 X X X
uo4 X X X
K01 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m'a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyklad egzamin Iglgé]/ékanle co najmniej 50% punktéw z egzaminu pisem
Uzyskanie co najmniej 50% punktéw mozliwych do otrzyma-
éwiczenia saliczenie z ocen nia tgcznie z kolokwidw w trakcie ¢wiczen oraz za aktyw-
4 | ho¢ na zajeciach. Za aktywnos$¢é mozna uzyskac¢ do 5%
wszystkich punktéw mozliwych do zdobycia.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
fa . Jed-
. o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WiC|L|P wWiCclL|P|S h
© | studiow 30 | 30 18 | 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 | 2 4 | 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego ol 2 i
Liczba punktow ECTS, ktdrg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,6 1,7 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
> studenta o9 83 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielne;j 2.4 3,3 ECTS
pracy
Nakiad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 63 63 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 2,5 2,5 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 125 125 h
10, Punkty ECTS za n'mdu'l N ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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