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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr V

Wymagania wstepne Brak

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktow ECTS 1

Forma prowadzenia zaje¢ wykiad ¢éwiczenia Ia??urrito- projekt inne

studia 15

Liczba godzin | stacjonarne:

w semestrze | studia 9
niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty uczenia sie efektow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Studem ma zaawansowang w!edze nt. wynalazkéw ZIP1 W18
opublikowanych w opracowaniach naukowych. -
Student ma zaawansowang wiedze nt. cyfrowych apara-
téw fotograficznych, a jednoczes$nie sensoréw w tomo-
W02 grafach komputerowych, skaneréw itd.; ma wiedze nt. ZIP1 W18
uzyskiwania energii elektrycznej z elektrowni tradycyj-
nych, jadrowych, termojgdrowych i ze zrédet odnawial-
nych.
Wiedza Student ma zaawansowang wiedze nt. najnowszych
rozwigzan technicznych stosowanych w medycynie (ste-
rowanie sensorami umieszczonymi w ukfadzie nerwo-
wos wym protezami, zasady dziatania TK i RM itp.) i motory- ZIPL_W18
zacji (sposoby sterowania silnikami ZI, ZS, zna najnow-
sze trendy w ukfadach zawieszenia, idt.)
Student ma zaawansowang wiedze nt. poszczegdlnych
. . ZIP1_WO05
W04 | elementéw komputera oraz w zaawansowanym stopniu -
. e e e ZIP1_W11
wie czym zajmuje sie mili i mikro robotyka. —
- - Student potrafi oceni¢ przydatno$¢ nowych wynalazkow i ZIP1_U01
Umiejetnosci ol mozliwosci ich zastosowania. ZIP1 U04
Student rozumie potrzebe statego uzupetniania wiedzy
Kompetencje Kol |2 zakresu innowacyjnych rozwigzan (fotografii i motory- ZIP1 K01
spoteczne zacji, medycyny, informatyki i budowy PC oraz energety- ZIP1_KO06
ki) i przekazywania jej spoteczenstwu.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. Tresci programowe
zajec

Definicje innowaciji, rola innowacji, licencje i opatentowanie nowych wynalazkow.
Wynalazki przetomu wieku.

Fotografia: Budowa nowoczesnych profesjonalnych aparatow fotograficznych.
Motoryzacja: My$l techniczna przy projektowaniu i budowie samochododw.
Medycyna

Innowacje w informatyce — kierunki rozwoju.

Robotyka — zastosowanie mikro- i mili - robotow.

Innowacyjne zrodta pozyskiwania energii elektryczne;.

wykfad

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01l X X
W02 X X
W03 X X
uol X X
K01 X X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z referatu zaliczenio-
wyktad zaliczenie z oceng - .
wego i jego prezentacji.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
e Jed-
. o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wWic|L|P wWic|L|P|S h
’ studiow 15 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

£ nauczyciela akademickiego 17 11 1
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,7 0,4 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

S studenta 8 14 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,3 0,6 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 0 0 h

" | o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktorg student

8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 0,0 0,0 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-

9. denta 25 25 h

10, Punkty ECTS za n'10du't N ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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