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Laboratorium umozliwia praktyczng demonstracje
wiodacych technologii dla koncepcji Przemyst 4.0
w warunkach zblizonych do rzeczywistych.

Laboratorium jest kluczowym elementem infrastruktury
CENWIS do prowadzenie prac badawczo rozwojowych
w zakresie rozwigzan dla inteligentnych fabryk.

Badania prototypowych rozwigzan moga byc¢ zrealizowane
w warunkach laboratoryjnych odwzorowujacych z duza
wiernoscia warunki rzeczywiste lub w symulowanych
warunkach operacyjnych.

https://cenwis.tu.kielce.pl/oferty/modelowanie-i-projektowanie-systemow-produkcyjnych/ WWW.lll.klelﬂe.lll
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Laboratorium wyposazone jest w modutowy system
produkcyjny CP Factory ® Festo zrealizowany w formie
komputerowo zintegrowanej, zautomatyzowanej, elastycznej
linii produkcyjnej z zaimplementowanymi rozwigzaniami
reprezentujgcymi paradygmat Przemystu 4.0
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Modut 1:
modut podstawowy liniowy
wyposazony w dwa moduty
aplikacyjne: prase
montazowa i nagrzewania
tunelowego.

Modut 2:
modut podstawowy z
uktadem dokowania

robota mobilnego
wyposazony w modut i
inspekcji wizyjnej.

Modut 3:
stanowisko robota
montazowego z
zautomatyzowanym
przezbrojeniem.

Modut 4:
automatyczny system
przechowywania i
wyszukiwania palet.

FESTO

Modut 5: (wyspa)
modut podstawowy z
uktadem dokowania
wyposazony w modut

aplikacji magazynowej
(wydawanie ze stosu).

D Kazdy modut jest zaprojektowany jako element linii produkcyjnej

D D 0 jednolitej strukturze mechatronicznej, co pozwala na konfiguracje systemu

produkcyjnego wedtug réznych wariantéw topologii.
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System produkcyjny realizuje proces wielowersyjnego
montazu zatozonego modelu wyrobu.

Proces produkcyjny polega na montaz modelu urzadzenia
elektronicznego sktadajgcego sie z prostokatnej ptytki
obwodu drukowanego (PCB) z wlutowanymi dwoma
gniazdami na osadzenie cylindrycznych bezpiecznikow
(topikowy zwtoczny szklany).

Gotowa ptytka montowana jest w obudowie sktadajacej sie z
podstawki i pokrywki.
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Zaimplementowane kluczowe technologie
typu Przemyst 4.0
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MES 4.0 RFID Blizniak cyfrowy

System Zarzadzania Produkcjg Identyfikacja i $ledzenie Cyfrowa kopia systemu produkcyjné
w chmurze obliczeniowej przeptywow zlecen produkcyjnych  zintegrowana z systemem MES 4.0
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Inteligentna Intralogistyka Robotyka Zrownowazona produkcja

Zintegrowany system pomiaru

Robot mobilny Przyktady aplikacji robotdw, , : Rehtet A
| monitorowania zuzycia energii

klasy AGV uktady sensoryczne



Logistyka produkcji
(Cybergate®, RFID)
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Automatyczny system
przechowywania i wyszukiwania
palet (robot kartezjanski)

Robot montazowy z systemem
wizyjnym i szybkim
przezbrajaniem

Inspekcja wizyjna z
zastosowaniem sztucznej
inteligencji (Al)

Mobilny robot
transportowy AGV

System zarzadzania produkcjg i
sterowania systemem
produkcyjnym (MES 4.0)

Przetwarzanie w chmurze
obliczeniowej (OPC UA, WiFi)

Komunikacja cztowiek-maszyna
(HMmI)

Mobilne zarzadzanie produkcjg
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Adaptacyjne zarzadzanie
zuzyciem energii

Blizniak cyfrowy DT
systemu produkcyjnego
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3D+VR
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Laboratorium wyposazone jest w wysokowydajne stanowiska
komputerowe dedykowane do modelowania symulacyjnego,
w tym z wykorzystaniem technologii wirtualnej rzeczywistosci.

Do modelowania wykorzystywany jest oprogramowanie FlexSim®
umozliwiajace modelowanie symulacyjne w technologii 3D.

Oprogramowanie pomaga inzynierom, projektantom i analitykom
w podejmowaniu decyzji w zakresie projektowania i eksploatacji
operacyjnej procesow produkcyjnych i logistycznych.
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Kierownik laboratorium
dr inz. Stawomir Luscinski

Email: luscinski@tu.kielce.pl

Tel. +48 41 34 24 378

al. Tysigclecia Panstwa Polskiego 7, 25-314 Kielce, POLAND
www.tu.kielce.pl | www.cenwis.tu.kielce.pl
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