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3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu
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Nazwa przedmiotu

Laboratorium z podstaw automatyzacji

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Basics of automation laboratory
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USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

ZARZADZANIE | INZYNIERIA PRODUKCJI

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

Studia stacjonarne

Zakres

Wszystkie zakresy

Jednostka prowadzaca przedmiot
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Zatwierdzit
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr Semestr VI

Wymagania wstepne Brak

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 1

Forma - . laborato- :

prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia rium projekt Inne
e 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria e)liektu Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
UoL Potrafi zbudowa¢ model symulacyjny elementu lub ukta- ZIP1 Ul14
du automatyki. B
uo2 Potrafi doswiadczalnie wyznaczy¢ odpowiedz uktadu na ZIP1 U09
dane zaktocenie. B
Potrafi doswiadczalnie wyznaczy¢ charakterystyki cze- ZIP1 U09
- - uo3 Y _
Umiejetnosci stotliwosciowe uktadu.
Potrafi zbada¢ stabilnos¢ uktadu i wyznaczyé wartosci
U04 |wskaznikdéw jakosci uktadu automatyki dla uktadu rze- ZIP1_U14
czywistego lub jego modelu symulacyjnego.
Uo5 Potrafi dokona¢ syntezy uktadu automatyki podstawo- ZIP1 U03
wymi metodami B
KO1 Potrafi uczestniczy¢ w pracy zespotu, przyjmujgc w nim ZIP1 U02
rézne role. B
Kompetencie Rozumie potrzebe statego uzupetniania wiedzy w zakre-
P ] K02 |sie ukladow automatyki z uwagi na ich dynamiczny roz- ZIP1_KO01
spoteczne W6
Rozumie celowos¢ stosowania badan symulacyjnych ZIP1 U14
K03 . : _
uktadow automatyki.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. . Tresci programowe
zajec

— Modelowanie elementdw i uktadow.

— Woyznaczanie charakterystyk czitondéw podstawowych.
— Wyznaczanie charakterystyk regulatoréw PID.
laboratorium | — Wyznaczanie charakterystyk czestotliwo$ciowych.

— Badanie stabilnosci uktaddw.

— Badanie uktadu regulacji ci$nienia.

— Badanie uktadu regulacji dwustawnej.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
uo1 X X
uo2 X X
uo3 X X
uo4 X X
uos X X
K01 X
K02 X
K03 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma

., Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec

Sprawdziany pisemne poprzedzajgce przystgpienie do wyko-
nywania poszczegoélnych ¢wiczen. Ocena poprawnosci reali-
zacji ¢wiczenia oraz wykonywanych sprawozdan z wykona-
nych badan. Ocena z ¢wiczen laboratoryjnych jest oceng
srednig uwzgledniajgcg oceny ze sprawdzianéw oraz spra-
wozdan (warunkiem zaliczenia jest zaliczenie wszystkich
¢wiczen przez uzyskanie min. 50% punktow). Sprawdzian
pisemny na zakonczenie ¢éwiczen dla studentéw o Srednigj
ponizej minimum pozwalajgcego na ich zaliczenie oraz dajg-
ce mozliwo$¢ podniesienia oceny z ¢wiczen.

laboratorium | zaliczenie z oceng

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

. - s Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw " h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 17 h
" | akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,7 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 8 h
6. Liczba punktow E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.3 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 25 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
8. e 1 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 25 h
10, Punkty ECTS za n.10du.t o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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