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3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu Z-ZIP1-U-402

Nazwa przedmiotu Mechanika

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Mechanics

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow ZARZADZANIE | INZYNIERIA PRODUKCJI
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne

Zakres Wszystkie zakresy

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Inzynierii Produkcji

Koordynator przedmiotu dr hab. inz. Wactaw Gierulski, prof. PSk.

Zatwierdzit dr hab. inz. Artur Bartosik, prof. PSk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr Semestr IV

Wymagania wstepne Analiza matematyczna l i ll

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma wyktad éwiczenia laborato- projekt Inne

prowadzenia zajec¢ rium

Liczba godzin
w semestrze

15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student ma wiedze nt. opisu ruchu punktu i ciata w za-
Wo1 kresie kinematyki i c’iyngmlkl przy Wykor;ystgnlu rr]eto’d. ZIP1 WO1
matematycznych (rézniczkowanie funkgcji, réwnania réz- -
Wiedza niczkowe).
Student ma wiedze nt. zasad energetycznych w mecha-
Wwo2 | Mice: zasqda zachowania energii, zasadg réwnowazno- ZIP1 W02
Sci energii i pracy oraz rozumie znaczenie ich uniwersal- -
nosci.
UoL S_tudent potr_afl wyko_nywac proste angll_zy obejmujgce ZIP1 UOL
kinematyke i dynamike ruchu punktu i ciata. -
. o uo2 Stud.ent 'pqtrafl wykonywac¢ proste analizy bazujgce na ZIP1 U02
Umiejetnosci zaleznosciach energetycznych. -
Student posiada umiejetno$¢ ocenia¢ przydatnosé me-
U03 |tod analizy ruchu oraz metod energetycznych w rozwig- ZIP1_U03
zywaniu prostych zagadnien inzynierskich.
Kompetencije KO1 Student rozumle'pptrzebe, statego uzupetniania wiedzy z Z1P1 KO1
spoteczne obszaru mechaniki. —

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

" Tresci programowe
zajeé

1. Ruch punktu, sposoby opisu ruchu punktu

2. Predkosc i przyspieszenie w ruchu punktu

3. Dynamika punktu, catkowanie réwnan ruchu

4. Ruch ciata sztywnego, klasyfikacja. Ruch postepowy, ruch obrotowy, predkos¢
wykfad katowa, przyspieszenie kgtowe.

5. Predkos¢ punktéw ciata w ruchu obrotowym, przektadnie

6. Dynamika ruchu obrotowego, sity bezwtadnos$ci, reakcje dynamiczne, wywazanie

7. Praca zmiennej sity, moc, energia kinetyczna punktu i ciata, energia potencjalna,
zasady energetyczne

1. Ruch punktu, kinematyka punktu

2. Dynamika punktu, catkowanie réwnan ruchu
Kolokwium 1 — forma pisemna

3. Ruch postepowy ciata, kinematyka, dynamika
4. Ruch obrotowy ciata - przektadnie

Kolokwium 2 — forma pisemna

5. Dynamika ruchu ciata sztywnego

6. Praca, moc, energia

7. Zasady zachowania energii

Kolokwium 3 — forma pisemna

éwiczenia

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie e
ustny pisemny

W01 X ~
W02 X X
uo2 X X
uo3 X X
K01 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajec

wykfad zaliczenie z oceng Sprawdzian zaliczeniowy w formie testu.

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiéw w trakcie

¢éwiczenia | zaliczenie z oceng 7 g o !
zajec, aktywnosc na ¢éwiczeniach.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. - e Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nostka
w | C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 15
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. Y 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 14 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0,6 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 1 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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