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B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

Specjalnosciowy

Status modutu

Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

Polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

Semestr drugi

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

Semestr zimowy

Wymagania wstepne Brak

Egzamin Tak

Liczba punktéw ECTS 3

Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zajeé

w semestrze 15 h

15 h




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem przedmiotu jest przekazanie studentom wiedzy z zakresu organizacji i zasad
dziatania systemow produkcyjnych wykorzystujgcych sterowniki PLC. Studenci zdobedag

Cel umiejetnosci z zakresu doboru i konfiguracji sprzetowej sterownika PLC w zaleznosci od
modutu : TN . . .
postawioego zadania inzynierskiego. Zdobeda wiedze dotyczgcg programowania
sterownikdéw PLC w zakresie podstawowym.
Forma odniesienie odniesienie do
Symbol Efekty ksztatceni prowadzenia | do efektéw fekt
efektu ekly ksziafcenia zajec kierunkowyc ob:zearoszch
(w/é/Vplinne) h y
Student ma elementarng wiedze z zakresu K_W04 T2A W03
W_01 | organizaciji systemow produkcyjnych z wykfad K_W05 S2A_WO06
wykorzystaniem sterownikéw PLC. K W10 T2A W04
T2A_WO07
o T2A_WO09
P y9 : — T2A_ W05
S2A W06
W 03 Student ma podstawowg wiedze z zakresu budowy wvktad K_WO06 T2A W06
— | dziatania sterownikow PLC. y K W10 | T2A W04
. . . . T2A W07
Student zna zasady i metody konfiguracji sterownika -
P ) K_WO05 T2A W09
W_04 |PLC w zaleznosci od zastosowania wykfad - -
w przemystowych systemach produkcyjnych K_W10 S2A_W06
) T2A W04
Student ma wiedze na temat tworzenia aplikaciji
W_05 |w jezyku drabinkowym. Zna komendy jezyka wyktad K_W10 T2A_WO04
drabinkowego.
T2A_UO01
U o1 Student potrafi dobra¢ i skonfigurowaé sterownik laboratorium K_U01 T2A _U08
- PLC do zadanego progblemu. K_U03 T2A U15
T2A U17
Student potrafi zaprojektowaé i przetestowaé
rogram napisany na sterownik PLC. Potrafi T2A_U08
u_o2 |Program napisany na s : ' laboratorium | K_U03 | T2A U15
postugiwaC sie aplikacjg do programowania - T2A UL7
sterownikéw PLC. (np Proficy Machine Edition). —
T2A _UO08
T2A U15
Student potrafi opisaé i rozwgza¢ problem K_U03 T2A_Ul7
L . . . . . T2A _U0O4
U_03 |inzynierski poprzez stowrzenie odpowiedniego | laboratorium | K_UQ05 ToA UG
oprogramowania. K_U07 T2A:U07
T2A_U05
T2A _UQ9
T2A_U08
T2A_U15
Student potrafi zaprojektowa¢ i oprogramowaé K_U03 T2A_U17
. . N g . T2A _U04
U_04 | system skfadajacy sie z przynajmniej 2 sterownikow | laboratorium | K_U05 T2A UG
PLC. K_U07 T2A:U07
T2A _UO05
T2A U09
' ) ) . . T2A KO3
azywania p y : T2A K07
Rozumie potrzebe ciggtego doksztatcania w szybko T2A KO1
K_02 | rozwijajgcej sie dziedzinie przemystowych systeméw |  wyktad K_Ko01 T2A KOG
sterowania. -




Tresci ksztatcenia:

1. Tredci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektéyv
wyktadu ksztalcenia
dla modutu
Sterowniki PLC w przemystowych systemach produkcyjnych. Przyktady W_01

1 zastosowania, podstawowe pojecia. ldea zautomatyzowanych lini
produkcyjnych.

2 Algebra Boole’a — podstawowe funkcje logiczne. Podstawy cyfrowego W_02
przetwarzania sygnatow.

Architektura sprzetowa sterownikéw PLC: jednostka centralna, moduty wejs¢ W_03
dyskretnych, moduty wejs¢ impulsowych, moduty wejsé analogowych, moduty W_04

3 wyjs¢ dyskretnych, moduty wyj$¢ analogowych, moduty specjalne (HART, U 01
HSC i inne), Wprowadzenie do pracy z oprogramowanie Profity Machine
Edition.

W_03

. . W_04

4 Podstawowe komendy jezyka drabinkowego. W 05
U 02

W_03

. : W_04

5 Zaawansowane komendy jezyka drabinkowego. W 05
U 02

W_03

6 Zasady tworzenia aplikacji w jezyku drabinkowym dobre zwyczaje W_04

programistyczne. W_05

U 03

W_03

W_04

7 Komunikacja w przemystowych systemach sterowania. W_05

U _03

U 04

W_03

W_04

. : . W_05

8 Tworzenie interfejsu HMI w przemystowych systemach sterowania. U 03

U 04

K_02

2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen
Odniesienie
N’r zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv
éwicz. ksztalcenia
dla modutu
3. Tresci ksztalcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

Odniesienie
er Zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv
ab. ksztatcenia
dla modutu

1 Aplikacja Proficy Machine Edition. Tworzenie Aplikacji, konfiguracja U 01
Ssrodowiska programistycznego.

2 Podstawowe elementy jezyka drabinkowego — styki i cewki pzekaznikowe. U 01
Realizacja funkcji logicznych w jezyku drabinkowym. Referencje o u_02
organizacji binarnej. (iloczyn logiczny, suma logiczna, negacja, alternatywa
wylgczajgca - XOR, negacja iloczynu logicznego — funkcja Sheffera NAND,
negacja sumy logicznej — funkcja Peirce’a).

3 Liczniki, zegary, arytmetyka i relacje w jezyku drabinkowym. Rferencje o u_02
organizacji stowowe;. U_03




4 System obiegu wody w basenie — model obiektu wykonawczego. U 02
U 03

5 Linia produkcyjna - napetnianie butelek oranzada - model obiektu U 02
wykonawczego. U 03

6 Pralka automatyczna - model obiektu wykonawczego. U 02
U 03

7 Kounikacja pomiedzy sterownikami z wykorzystaniem protokotu EGD. u_02
uU_03

K_01

4. Charakterystyka zadan projektowych
5. Charakterystyka zadan w ramach innych typéw zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
(sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych,
itp.)

Symbol
efektu

W_01 |Egzamin.
do Pytania i programy z petnego zakresu wiedzy objetego programem wyktadu. Ocena studenta
W_05 |uzalezniona od ilosci zdobytych punktéw.

U 01 Kontrola poprawnosci wykonania poszczegolnych éwiczen laboratoryjnych. Konfiguracii
do sprzetowej dla zadanego ¢wiczenia. Kontrola poprawnosci dziatania napisanej w ramach
U 04 ¢éwiczenia aplikaciji.

K_01 Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych.
do
K_02

D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Rodzaj aktywnosci g,:l cc;zﬁgle
1 | Udziat w wyktadach 15h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 15h
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5h
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie 5h
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 40
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1,6
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 12h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do éwiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw 9h
15 | Wykonanie sprawozdan




15

Przygotowanie do kolokwium kohcowego z laboratorium

17 | Wykonanie projektu lub dokumentaciji
18 | Przygotowanie do egzaminu 14h
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (suma)35
21 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 14
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 75
23 Punkty ECTS za modut 3
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 15+5+9=29
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 1,16

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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